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耐精系-方种 度心宽0±0宽驱驱 方宽0±0宽度驱驱 息息0±驱驱 -

ƽ ᵜ䍴ᯉᇩˈ䲿ӗ૱Ⲵ᭩䘋ˈਟ㜭Պᴹᵚ㓿亴㘼ᴤ᭩Ǆ

ƽ ᵜ䍴ᯉᡰ䇠䖭䇮䇑മㅹഐㅜй㘵Ⲵᐕъᡰᴹᵳ㘼ᕅਁѻ䈨䰞仈ˈᵜޜਨнᣵަ䍓ԫǄਖཆˈᓄ⭘⭥䐟⽪ֻѪӗ૱ѻԓ㺘ᙗ

ᓄ⭘䈤᰾ˈ䶎؍䇱ᢩ䟿⭏ӗѻ䇮䇑Ǆ

ƽ ᵜ䍴ᯉᇩᵚ㓿ᵜޜਨ䇨ਟˈѕ⾱ԕަԆⴞⲴ࣐ԕ䖜䖭ᡆ༽ࡦㅹǄ

ƽ ቭ㇑ᵜޜਨаੁ㠤࣋Ҿᨀ儈䍘䟿оਟ䶐ᙗˈնᱟॺሬփӗ૱ᴹਟ㜭᤹➗Ḁᾲ⦷ਁ⭏᭵䳌ᡆ䭉䈟ᐕǄѪ䱢→ഐ᭵䳌ᡆ䭉䈟

ࣘ㘼ӗ⭏Ӫ䓛һ᭵ǃ⚛⚮һ᭵ǃ⽮Պᙗᦏᇣㅹˈ䈧࠶ݵ⮉ᗳ߇։䇮䇑ǃ⚛࣯㭃ᔦሩㆆ䇮䇑ǃ䱢→䭉䈟ࣘ䇮䇑ㅹᆹޘ䇮䇑Ǆ

深圳市诚芯微科技有限公司


